vExra Atividade

Festa do Quarteirao

Com que rapidez vocé pode mover trés cubos para
um novo local usando o Controlador?

Passo a passo

1. Construa o Simple Clawbot, conecte o Controlador e configure um campo de 3'x3' com
paredes. Usando fita colorida, como vermelha ou laranja, marque o perimetro de um dos
quatro quadrados pretos centrais como seu local de pontuagao, conforme mostrado na
imagem acima. O objetivo da atividade € coletar todos os trés cubos e mové-los para o local
de pontuacao o mais rapido possivel.

2. Coloque trés cubos na parte superior do campo, conforme mostrado na imagem acima. A cor
dos cubos nao importa.

3. Coloque o Simple Clawbot, com as rodas traseiras do Omni tocando a parede traseira, oposta
aos trés cubos.

4. Usando o Programa de Controle de Driver, dirija e mova cada cubo para o local de pontuagéo.
Os cubos devem estar totalmente dentro do local de pontuagao. Os cubos que estao tocando
a linha n&o contam.

5. Registre o tempo que leva para mover os trés cubos juntos. Vocé pode fazer isso ainda mais

rapido?
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https://link.vex.com/simple-clawbot
https://kb.vex.com/hc/en-us/articles/4406901409428-Wirelessly-Pairing-a-VEX-IQ-2nd-gen-Controller-to-a-2nd-gen-Brain
https://docs.google.com/document/d/1pLdp_pBpTtccLyItKOZNUBLsA9tnL7xoaI7Qao8VlG4/edit?usp=sharing
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